przynaleznosci. Zazwyczaj funkcje te okreslane sa
przez czlowieka-eksperta, przy uwzglednieniu jego
doswiadczenia i wiedzy oraz danych opisujacych
rozwazane obiekty. Jest to kolejna osobliwo$¢:

okreslenie funkcji przynaleinosci zbiorow rozmytych
i adekwatnych dzialan na nich jest wielkq sztukg, bo
nie jest jednoznaczne.

Czy wobec réznorodnych trudnosci i osobliwosci
warto stosowaé zbiory rozmyte i je bada¢? No

c6z, na co dzien sSwietnie dajemy sobie rade

z rozumieniem i przetwarzaniem informacji typu
,przyjdz okolo czwartej na spotkanie w gronie
najblizszych znajomych i przynies troche tych dobrych
kietbasek do grilowania”. Skoro wiec czesto operujemy
nieprecyzyjnymi jako$ciowymi ludzkimi okresleniami,
to — by¢ moze — nalezy rowniez przetwarzaé je na
Hludzki” sposéb.

Niezaleznie od wad i zalet teoria zbioréw rozmytych
rozwija sie i jest stosowana. Najwicksza osobliwoscia
jest, moim zdaniem, wtasnie to, ze to wszystko

dziala w praktyce! Zbiory rozmyte sa z powodzeniem
stosowane w technice i przynosza wymierne, konkretne

w rownowadze.

drewno liCZby z € R
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i zupelnie nierozmyte korzysci. Coraz czedciej
spotykamy na urzadzeniach napis fuzzy lub fuzzy
logic — FL. Tak jest, na przyktad, w przypadku
dostepnych na naszym rynku pralek: Candy —

ACS 1040, ACS 840, CSBL100PL, Hoover — Al

1040, AT 120, AL 120, Miele — W 487 WPS, W 433E,
Elektrolux — EW 1220N, EW 1267F, Siemens — WIQ
1430, chlodziarko-zamrazarek: Haier — HRF 348A,
HRF 368A, HRF 368/2, kamer video: Sanyo, Sony
(w tych kamerach chodzi o optymalizacje ostrosci
oraz kompensacje przypadkowych poruszen kamery
zwiazanych z drganiem reki i umiejetnosci odréznienia
ich od ruchu filmowanego obiektu i ruchu kamery
przy robieniu panoramy — dzieki FL zapobiega sie
»bezmyslnemu” dziataniu stabilizatora obrazu).

Zainteresowanym zbiorami rozmytymi polecam
literature (tu tylko wybrane pozycje po polsku):
J. Kacprzyk: Wieloetapowe sterowanie rozmyte. WNT,
Warszawa 2001.

A. Lachwa: Rozmyty Swiat zbioréw, liczb, relacji, faktéw i decyzji.
AOW EXIT, Warszawa 2001.

A. Piegat: Modelowanie ¢ sterowante rozmyte. AOW EXIT,
Warszawa 1999.

Redaguje Ewa CZUCHRY

F 605. Do belki o réwnych ramionach przymocowane sg dwa ciezary
o jednakowej masie. Kazdy z nich jest zanurzony w cieczy o gestosci p; i pa,
odpowiednio. Znalez¢ stosunek gestosci ciezarow, dla ktérego waga znajduje sie

F 606. Dwie kulki o jednakowym promieniu R = 1 cm, jedna z aluminium,
druga z drewna, potlaczone dluga nicia, sa w calosci zanurzone w wodzie,
poruszajac sie ze stala pionowa predkoscia. Znalez¢ sile oporu wody
dzialajaca na kazda z kulek. Gestogé aluminium p; = 2,7 - 103 kg/mg, drewna
p2 =0,5-103 kg/m®, wody po = 1- 103 kg/m>. Przyjac, ze przyspieszenie
ziemskie wynosi g = 10 m/s”.

Rys. 1 Rozwiazanie na str. 16

Redaguje Mikotaj ROTKIEWICZ

[2] 1 {x} = = — [z] oznaczaja, odpowiednio, czesé catkowita i cze$é utamkowa

M 1039. Niech a,, = [[—”n]], n =1,2,... Dla jakich liczb naturalnych n zachodzi

nier6wnosé an+1 < ayn 7

M 1040. Udowodni¢, ze jedli [yn+ 3] =[V/n+ 1+ 1] dlan €N, to n =a® +a,

M 1041. Udowodni¢, ze [¢/n+ ¢/8n+ 3] = [¥/27n + 1] dla wszystkich n € N.

g
Rozwiazanie na str. 12
aluminium
dla pewnego a € N.
Rozwigzanie na str. 12
Rys. 2 Rozwiazanie na str. 16
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