Przewr6t w przemysle stoczniowym

Odkrycie nadprzewodnictwa w wysokich temperaturach wzbudzilo ogromne zainteresowanie
mozliwymi zastosowaniami nowych materiatow. Poza ,,oczywistymi’” pomystami uzycia nowych
nadprzewodnikéw do przesylania i magazynowania energii elektrycznej rozwazane s3 m.in.
projekty budowy pociagdw unoszacych si¢ na ,,poduszce’™ magnetycznej oraz statkow
poruszajacych sig dzigki istnieniu sily Lorentza, Oba te pomysly powstaly przed odkryciem
wysokotemperaturowego nadprzewodnictwa, ale ich realizacja byla bardzo kosztowna
(zastosowanie cieklego helu do chiodzenia), a uzyskiwane parametry eksploatacyjne budowanych
urzadzen byly malo atrakcyjne.

Idea dzialania statku ,,napgdzanego’ sila Lorentza jest bardzo prosta. Schemat takiego statku
przedstawia rysunek.
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Lédi napedzana sils Lorentza

Silny magnes (cewka z nadprzewodnika) wytwarza pionowe pole magnetyczne. W dnie statku,
wzdtuz jego burt, umieszczone sa elektrody. Wytworzenie réznicy potencjalow miedzy
elektrodami powoduje przeplyw pradu w (stonej) wodzie morskiej prostopadle do osi statku. Na
przewodnik z pradem (wodg) w polu magnetycznym dziala sila Lorentza prostopadia do kierunku
pola i kierunku pradu. W przypadku jak na rysunku odpycha ona wode w kierunku rufy

statku. Pole magnetyczne dziala wigc tu jak ,,wiosto™.

W 1980 roku model statku o diugosci 3,6 m, skonstruowany przez profesora Saji z Kobe,

osiagngl predkos¢ 2,5 km/h. W roku 1990 ma by¢ wodowany eksperymentalny statek
o diugoéci 25 m i wypornosei 150 t.
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Nikt i nic (poza prawem zachowania energii) nie zabrania, by istnialo perpetuum mobile.

A poniewaz prawo zachowania energii nie ma mocy prawnej (tylko tak si¢ nazywa), wiec
czemuzby perpetuum mialo nie istnie¢. Tym bardziej ze konstruktorow takiego urzadzenia jest
wielu. Wszyscy jednak wiemy, jakie klody rzucano konstruktorom pod nogi do niedawna. My
roéwniez, w redakcji, odrzucaliémy wielokrotnie nadsylane nam projekty.

Pora jednak z tym skoriczy¢. Na okladce przedstawiamy ideg jednej z otrzymanych przez nas
konstrukeji. Na pewno jest dobra — przeciez dwa lata przelezala na redakcyjnych pétkach.
Fakt, Ze jej autora znamy jedynie z pseudonimu ,,1—9—6—9—2—0...”, ktérym sygnowat
swoje listy, najlepiej §wiadczy, Zze w minionym okresie bycie konstruktorem nie tylko nie bylo
oplacalne, lecz nawet moglo by¢ niebezpieczne.

A oto zasada dziatania Samoczynnego Urzadzenia Grawitacyjnego. Urzadzenie uruchamia sig
przez lekkie pchnigcie ramienia R dzwigni D, w gore. Uderzenie w iglice I, zwalnia ciezsze
ramie dzwigni D;, po ktérej zaczyna si¢ stacza¢ kulka K. Kulka spadajac na ramie R nadaje
mu ruch w dol, ktory za posrednictwem zgbatki Z i trybu T przenosi si¢ na kolo urzadzenia W.
Ruch zebatki powoduje takze podniesienie dzwigni O, dzigki czemu, po zatrzymaniu si¢ ramienia
R, mozliwy jest jego powrot do pierwotnego polozenia. Ruch wsteczny zebatki nie powoduje
obrotu kola w przeciwng strong dzigki zapadce B i konstrukcji trybu 7. Podnoszace si¢ rami¢ R
uderza w iglice kolejnej dzwigni D,, przy czym kulka K, , ktorej energia zostala juz
wykorzystana, wraca do kofa W. Cykl si¢ zamknal. Dopracowanie szczegdlow konstrukcji
urzadzenia nie powinno stanowi¢ dla zdolnego mechanika wigkszej trudnodci.
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